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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.

Lista de piezas

Nota importante:
Los servos deben de
encontrarse en la
posición central (90
grados) para el armado
del robot.



1.- Deslice.

2.- Empuje
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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Ajustar el tornillo
permitiendo que la
pieza pueda girar.

Ajustar el tornillo
permitiendo que la
pieza pueda girar.



*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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Ajustar los tornillos
permitiendo que las
piezas pueda girar.

Ajustar los tornillos
permitiendo que las
piezas pueda girar.



*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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Ajustar el tornillo
permitiendo que la
pieza pueda girar.Ajustar el tornillo

permitiendo que la
pieza pueda girar.



*  Pieza se vende por separado con servo modelo SG90.
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